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~ .:Equilibradora Contact-Less &
EZ4 Touchscreen para ruedas de
coches; furgonetas y motos

: Mdagquina equilibradora
& M Contact-Less & Touchscreen para rodas
de .veiculos, furgées e motocicletas

B 445 CEvo




Contact-Less & Touchscreen: alta precisién y fidelidad.

B 445 C Evo

E¥A Caracteristicas generales

A La nueva B 445 C Evo completa la gama de las equilibradoras
Contact-Less & Touchscreen y ha sido estudiada para
los especialistas del sector.

QA Para centros de asistencia neumdticos, talleres y fabricantes
de automéviles con altos volimenes de trabajo.

O Es una equilibradora automatica, rapida y funciona
sin necesidad de tocar la rueda en ningtn momento:

1. FULL MATIC

No se requiere ninguna operacién manual al operador.
—

~ =) / Tiempos de lanzamiento y diagnéstico reducidos que la
posicionan entre las mds répidas del mercado.

v DIMENSIONES AUTOMATICAS

Mide automdticamente las dimensiones de la rueda y selecciona
auténomamente los planos de los pesos de resorte y de adhesivos.

v H-SW MATIC

Divide y oculta automdticamente los pesos externos detrds de
los rayos.

v RUN-OUT RADIAL DE LA RUEDA

Detecta la excentricidad de la rueda con el sistema especial
sonar y calcula el mejor acoplamiento entre las partes.

v TWINLIGHT

Al finalizar el lanzamiento, la rueda se coloca automdticamente
en posicién de equilibrado y el puntero LASER indica, con la
mdxima precisién, la posicién de aplicacién.
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Contact-Less & Touchscreen: um padrdao de precis@o e fiabilidade

sempre maior.
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Y. Caracteristicas gerais

3 A nova B 445 C Evo completa o alcance das mdéquinas
equilibradoras Contact-Less & Touchscreen e foi estudada
para especialistas do setor.

1 Para centros de servico pneumdtico, oficinas e fabricantes de
automoéveis com altos volumes de trabalho.

0 £ uma mdquina automdtica, rapida e funciona sem ter
que tocar a roda em qualquer momento:

1. FULL MATIC

No se requiere ninguna operacién manual al operador.

63\?{ ‘Tiempos de lanzamiento y diagnéstico reducidos que la

posicionan entre las més répidas del mercado.

v DIMENSOES AUTOMATICAS

Mede automaticamente as dimensées da roda e seleciona os
planos dos pesos de mola e adesivos autonomamente.

v HS-W MATIC

Divide e oculta automaticamente os pesos externos atrds dos
raios.

v RUN-OUT RADIAL DA RODA

Detecta a excentricidade da roda com o sistema especial sonar
e calcula o melhor acoplamento entre as partes.

v TWINLIGHT

Com a concluséo do ciclo de lancamento, a roda é colocada
automaticamente em posicdo de equilibragem e o ponteiro
LASER indica, com a méxima preciséo, a posigéo de aplicagéo.



Diseno actractivo y original, para una mdquina de notables dimensiones.

Com um original e atractivo design e de notdveis dimensoées. B 445 C Evo

EZA Caracteristicas generales |w Caracteristicas gerais
2. INTERFAZ TOUCHSCREEN 2. INTERFACE TOUCHSCREEN

La inferfaz gréfica y la tecnologia tdctil sobre pantalla de 16/9
simplifican y agilizan las operaciones y la seleccién de los
programas de trabajo.

. PULSADOR MULTIFUNCION (ONE-TOUCH)

Agiliza la seleccién de los diferentes programas de trabajo.

. PLANO PORTAPESOS

Ergonémico y funcional, provisto de amplias cubetas para
los diferentes tipos de contrapesos y para colocar las
herramientas.

. PUERTOS USB
Para la conexién con los periféricos y la actualizacién software
simplificada.

. CARTER RUEDA AHORRAESPACIO (Patentado)

Estudiado para permitir el posicionamiento de la equilibradora
en la pared y para trabajar con ruedas con didmetro mdximo
de hasta 44" (1.117 mm).

. FRENTE INCLINADO

Para aumentar el acceso del operador al drea interna de la
llanta.

A interface gréfica e a tecnologia touchscreen na tela de 16/9
simplificam e agilizam as operacées e a seleccGo dos
programas de trabalho.

3. BOTAO MULTIFUNGCAO (ONE-TOUCH)

Acelera a seleccéo dos vdrios programas de trabalho..

4. PLATAFORMA PORTAPESOS

Ergonémica e funcional, equipada com grandes recipientes
para os diferentes tipos de contrapesos e para o
posicionamento de ferramentas.

5. PORTAS USB

Para a conexdéo aos dispositivos periféricos e actualizagéo
simplificada do software.

6. CARTER DA RODA COM ECONOMIA DE ESPACO
(Patentado)

Concebido para permitir o posicionamento de parede da
mdquina de equilibrar e para acomodar as rodas até um
diémetro méximo de 44" (1.117 mm).

7. PARTE FRONTAL INCLINADA

Para aumentar o acesso do operador & drea interna da jante.




Rdapida y precisa, adecuada para altas cargas de trabagjo.
Rdpida e precisa, adequada para alto volume de trabalho. B 445 C Evo

m Caracteristicas funcionales
8. BLOQUEO RUEDA “ELECTROLOCK”

Nuevo sistema electromecdnico que reduce los tiempos de
trabajo y aumenta la precisién de centrado.

9. MEDICION DIMENSIONES CON SISTEMA
CONTACT-LESS
Sistema “combinado” formado por un sensor léser interno
~— yun sensor sonar externo Sonar SMD.
\\a\j\J La B 445 C Evo detfecta automdticamente las dimensiones
3 de la rueda sin ningln tipo de intervencién por parte del
operador. Se simplifican todas las operaciones para el
posicionamiento de los pesos adhesivos.

10. POSICIONAMENTO AUTOMATICO
Al finalizar el lanzamiento, la rueda se frena y se coloca

automdticamente en posicién de equilibrado. El iluminador led
integrado ilumina el drea de trabajo para facilitar las operaciones

de limpieza de la llanta y la aplicacién de los pesos.

11. APLICACION DE LOS PESOS
El laser interno puntiforme indica, con la méxima precisién, la
posicién de aplicacién de los pesos adhesivos.

13. CONTROL WEIGHT

Seleccién especial de programas, entre los cuales se encuentra
el MINIMAL WEIGHT, que permite ahorrar tiempo y cantidad
de contrapesos, aumentando los beneficios econémicos y

£

CONTACT-LESS

e

protegiendo el medio ambiente.

14. PROGRAMA TYRE SET CONTROL

Herramienta especial de diagnéstico del tren de ruedas del
vehiculo. Tras memorizar todas las ruedas, B 445 € Evo propone
la mejor manera para posicionarlas en el vehiculo, de modo
que se favorece el confort y la seguridad del vehiculo.

|F,: Caracteristicas funcionais
8. BLOQUEIO DA RODA “ELECTROLOCK”

Novo sistema automético electromecénico que reduz o tempo

de trabalho e aumenta a preciséo de centragem.

9. MEDICAO DAS DIMENSOES COM SISTEMA
TOUCHLESS
.. Sistema “combinado” composto por um sensor laser
,interno e um sensor de sonar externo Sonar SMD.
= A B 445 C Evo detecta automaticamente as dimensées das
rodas sem qualquer intervengdo do operador. Todas as
operacées para o posicionamento dos contrapesos

Twin iz

adesivos sédo simplificadas.

10. POSICIONAMENTO AUTOMATICO

Com a concluséo do ciclo de lancamento, a roda é travada e
colocada em posicao de equilibragem. O iluminador de LED
integrado ilumina a érea de trabalho para facilitar as operacées
de limpeza da jante e a aplicacdo dos pesos.

11. APLICACAO DOS PESOS
O laser interno pontual indica, com a méxima preciséo, a
posicdo de aplicacdo de os pesos adesivos.

13. CONTROL WEIGHT
Colecgéo especial de programas, incluindo o MINIMAL
WEIGHT que permite reduzir o tempo e a quantidade de pesos,
aumentando os beneficios econémicos e a proteccGo ambienta.

14. PROGRAMA TYRE SET CONTROL

Instrumento especial de diagnéstico do trem de rodas do
veiculo. Uma vez memorizadas todas as rodas,B 445 C Evo
propée a melhor forma de posiciond-las no veiculo para o
méximo conforto e seguranca do veiculo.




Una equilibradora “habilitada” para todas las necesidades.
Uma equilibradora “personalizada” para todas as exigéncias. B 445 C Evo

WA Accesorios bajo pedido

F,: Acessorios a pedido

15. ELEVADORES DE RUEDAS SL-O Y SL-R 15. ELEVADORES DE RODAS SL-O E SL-R
Elevadores de ruedas "efecto sin peso" SL-@ (automdtico) y Elevadores de rodas "efeito sem peso" SL-@ (automético) e
SL-R (manual) que anulan el esfuerzo del operador, agilizan SL-R (manual) que anulam o esforco do operador, aceleram
las operaciones cotidianas y aseguran un centrado perfecto as operacées didrias e garantem uma centragem perfeita, gracas
gracias a la funcién de equilibrado automdtico. a funcéo de equilibrio automdtico.
12. RUN-OUT KIT (ROD KIT) 12. RUN-OUT KIT (ROD KIT)
La B 445 C Evo puede ser también un modelo con funciones ~— AB 445 C Evo também pode ser um modelo com fungées
__ dediagnéstico con el especial ROD kit. En un lanzamiento Ag\j\ de diagnéstico com sonar ROD, kit especial que reduz as
1) ) Gnico mide la excentricidad radial de la rueda y calcula el ) alteracées (vibragées) geradas pelas deformagées geométricas
\S\Xﬁ‘/ mejor acoplamiento entre las partes solucionando los tipicos da roda e calcula o melhor acoplamento entre as partes que
' problemas de las vibraciones en la carretera. resolvem os problemas tipicos das vibracées na rodovia.
A. Impresora A4 a color a inyeccién de finta con soporte. A. Impressora A4 a jacto de tinta a cores com suporte.
B. HPC Kitde 8 casquillos de alta precisién y baja conicidad. B. HPC Kitde 8 buchas de alta precisGo e com baixa conicidade.
C. Columna de soporte para 8 casquillos de doble cara HPC. C. Coluna de suporte para 8 buchas de duas faces HPC.
D. Kit dispensador para la bobina de los pesos adhesivos. D. Kit dispenser para bobina de os pesos adesivos.
E. Bobina de los pesos adhesivos. Rodillo del hierro (5 g x 1200 pc). E. Bobina de os pesos adesivos. Rolo de ferro (5 g x 1200 PCs).

Todos otros accesorios de la gama estén disponibles bajo pedido. Consultese el catdlogo ilustrado.
Disponiveis todos os cones e os acessérios do resto da gama. Consultar o catélogo ilustrado.

Dimensiones
Dimensoes




B 445 C Evo
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Touchless & Touchscreen:

Equilibradora para ruedas de coches, furgonetas y motos.

Maquina equilibradora para rodas de veiculos e furgonetas.

O 16. Equilibrado automdtico con freno de estacionamiento
electrénico
3 17. Funcién automdtica que dependiendo del tipo de rueda establece
la velocidad de lanzamiento 6ptima de 70 a 98 rpm
1 18. Posicionamento automatico de la rueda (RPA)
a 19. Tres enfornos de trabajo diferentes
O Visualizacién desequilibrio en gramos u onzas
1 Modos de equilibrado disponibles:
Esténdar - Estética - 5 Alu / 2 Alu P - Dindmico moto - Alu moto
1 20. Programa “planos méviles” (en Alu P)
3 21. Nuevo programa H-SW matic para dividir el peso adhesivo de
= equilibrado del flanco externo en dos pesos equivalentes colocados en
posicién oculta detrds de los rayos en plena autonomia

) O 22. Programa OPT flash

1 Programas de utilidad general:
Calibracién, Personalizacién, Diagnéstico

Datos técnicos

(= 4

Caracteristicas técnicas

16. Equilibracéo automdtico com travéo de estacionamento
electrénico

17. Funcdo automética que, dependendo do tipo de roda
define a velocidade de langamento ideal de 70 a 98 rom
18. Posicionamento automético da roda (RPA)

19. Trés diferentes ambientes de trabalho

Visualizagéo de desequilibrio em gr. ou ongas

Tipos de equilibragem disponiveis: Standard - Estética -

5 Alu / 2 Alu P - Dindmica moto - Alu moto

20. Programa “planos méveis” (Alu P)

21. Novo programa H-SW matic de divisGo do peso
adesivo de equilibragem da lateral externa em dois pesos
equivalentes colocados em posicéo oculta atrds dos raios.
22. Programa OPT flash

Programas disponiveis de utilidade geral:

Calibragem, Servico, Diagnéstico

Dados técnicos

O Tensién de alimentacién

Potencia total

Didmetro del eje

Resolucién medida desequilibrios
Velocidad de lanzamiento

Didmetro de la llanta configurable
Diégmetro de la llanta medible

Ancho de la llanta configurable
Distancia brida de apoyo rueda / méquina
Anchura mdx. rueda (con proteccién)
Didmetro mdéx. rueda (con proteccién)
Peso mdx. rueda (con fijacién al suelo)
Tiempo medio de medida

Nivel de ruido en servicio

Peso de la maquina (sin accesorios)

oo Cce o

Equipamiento

Tensdo de alimentacéo

115/230 V-1 Ph-50/60 Hz

Poténcia total 550 W
Diémetro do veio 40 mm
Resolucao 1-5¢
Velocidade de equilibragem 75-85-98 rp.m.
Diémetro da jante configurével 1" + 35"
Diémetro da jante 10" = 32"
Largura da jante configurével 1.6" + 23.6"
Distancia flange de suporte roda / méquina 275 mm (10.82")
Largura méx. da roda (com protecgéo) 560 mm (22")
Diémetro méx. da roda (com proteccéo) 1117 mm (44")
Peso méximo da roda (com fixagdo no chéo) 75kg
Tempo médio de medicdo 7s
Nivel de ruido en servico < 70dB (A)
Peso da méquina (sem dotagéo) 145 kg

Equipamento

Para uma correcta definicéo do pedido, consulte sempre a tabela de precos vigente.

La Unica finalidad de todas la imdgenes, configuraciones técnicas incluidas en el presente documento es la presentacién del producto e, por tanto, estdn sujetas a variaciones.
Para efectuar correctamente un pedido se deberd tomar siempre como referencia la lista de precios vdlida.
As imagens, configuragées e caracteristicas técnicas indicadas nesta publicacdo tém apenas a finalidade de apresentacdo do produto e estéo sujetas a modificagées.
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